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Dear Customer,

Thank you for choosing Team Orion’s Vortex motor. i and

Sehr geehrter Kunde,

herzlichen Gliickwunsch zum Erwerb eines Team Orion Vortex Brushless Motors.
Dieser Motor verfiigt iiber alle nur denkbaren Features, die derzeit bei Brushless-
Antrieben fiir RC-Cars realisierbar smd Lesen Sle dle Bedlenungsanleltung
aufmerksam durch, um die i it und Zuverld mit
Ihrem System zu erzielen.

Der Motor kann prinzipiell mit allen sensor und sensorlosen Brushless-Reglern
angesteuen werden. Der Molor verfugt uber spezielle Neodym Magnete, die fiir eine

developed by racers for racers, this motor features the latest developments in R/IC
car brushless motor technology. The Vortex has already shown its winning
potential.

The Vortex brushless motor can be used with all current sensored and sensorless
brushless electronic speed controls (ESC). For maximum speed and efficiency, it comes
equipped with a high performance neodymium magnet. Fully serviceable, the Vortex
comes with adjustable timing to suit all track conditions.

Please read the instructions carefully to ensure that you receive maximum performance
and reliability from your motor.

Installation

To prevent damage to the rotating parts inside the motor, use motor mounting screws that
penetrate the motor by no more than 3.5mm. Position the motor so that the solder tabs
are out of harm’s way and allow convenient access for installation and removal. Solder
the three ESC wires to each of the solder tabs on the motor following the correct wiring
sequence (Ato A, B to B, and C to C). When using a sensored ESC, plug the sensor wire
into the connector located on the motor's back plate.

Timing

Your ESC comes equipped with a pre-determined timing setting in its software. Please
check the ESC manual to choose the appropriate drive program. The Vortex base timing
is pre-set to give the best power/efficiency ratio. If required you can alter the motors timing
by using the following procedure (See diagram A for further info):

1)Slightly loosen the three back plate screws

2)Note timing position (originally set at the center of the B soldering tab)
3)For more RPM (positive timing), turn the back plate counterclockwise
4)For more efficiency and less RPM, turn the back plate clockwise

Warning!
Only change the positive timing Tmm (3.6°) at a time and never
to more than 5mm (18°). Also, please note the ESC

’s timing

Gear Ratio

Varying track surfaces and course lengths will require ratio adjustments

for maximum performance consult the Team Orion websiteL: www.teamorion.com for
further information.

Maintenance

Occasionally, you will need to inspect and lubricate the ball bearings and remove and dirt
from inside the motor. To lubricate the ball bearings, loosen and remove the three back
plate screws and the back plate (note the timing position for re-assembly). The rear ball
bearing is located inside the rear bearing housing. Place one drop of bearing oil on the
rear ball bearing. Then re-install the back plate and tighten the back plate screws.

The front ball bearing can be lubricated with a drop of bearing

oil without disassembling the motor.

To disassemble the motor for bearing replacement or to change the magnet, use the
following procedure (See diagram A & B for further info):

1) Loosen and remove the three screws on the motor’s front bearing housing. Then
remove the front bearing housing. The front ball bearing

can be removed using a ball bearing removal tool and a new one installed.

2) Carefully remove the magnet from the motor. Because of its strength, keep all magnetic
objects and tools away and place the magnet in a safe place. Note the position of all
spacers as the will have to be replaced correctly when re-assembling the motor.

3) Loosen the three screws on the back plate (note timing position), and remove the back
plate. Then slowly turn the rear bearing housing 30° to the left or right and remove it
carefully. Remove the ball bearing with a bearing removal tool and install a new one at
this time. Note: The sensor plate is attached to the rear bearing housing and is very
fragile.

To assemble the motor, follow the above steps in reverse order, 3-2-1.

If the motor has been reassembled correctly, it should have very little or no side play. Use
shims between the front ball bearing and the rotor to

set the play correctly.

Warranty

Team Orion guarantees this product to be free from manufacturlng and workman-
ship defects. The warranty does no( cover il worn
by use, or any other problem g from i use or ing of the motor.

No liability will be accepted for any damage resulting from the use of this product.
By the act of connecting and operating this product, the user
accepts all resulting liability.

Leistur i Wirkungsgrad sorgen. Durch das
einstellbare Timing, lasst sich der Motor individuell auf das Fahrzeug und die Streckenver-
haltnisse anpassen.

Die Montage des Motors

Verwenden Sie Schrauben mit passender Lange. Die Schrauben dirfen keinesfalls tiefer
als 3,56 mm in den Motor eindringen, da es sonst zu mechanischen Beschadigungen im
Inneren des Motors kommt. Motor so drehen, dass die Anschlusspunkte gut zuganglich
sind und nicht mit anderen Teilen des Modells in Beriihrung kommen. Léten Sie die drei
Motorkabel des Reglers an die Anschlusspunkte des Motors. Verbinden Sie die drei Kabel
des Reglers mit dem Motor in der Reihenfolge A-B-C. Ist der Regler mit einem
Sensoranschluss ausgestattet, mu das Sensorkabel an der Riickplatte des Motors
angeschlossen werden.

Das Timing

Jeder Regler verfiigt in der Software (iber ein voreingestelltes Timing. Die Anleitung zu
Ilhrem Regler gibt Aufschluss Uiber die zu wahlende Elnslellung Der Vortex-Motor ist
bereits so dass er die Leistung bei Wirkungsgrad erzielt.
Sollten Sie das Timing dennoch anpassen wollen, gehen Sie wie folgt vor (siehe
Diagramm A):

« Losen Sie die drei Schrauben der Riickplatte (ca. 1,5 Umdrehungen pro Schraube)

« Merken Sie sich die Timing-Einstellung, die der Motor jetzt hat (im Auslieferzustand steht
das B genau unter dem Létpunkt)

« Fur héhere Drehzahl (positives Timing) muss die Riickplatte entgegen dem Uhrzeigers-
inn gedreht werden.

« Fir eine hohere Effizienz muss die Ruckplatte im Uhrzeigersinn verdreht werden.

* AnschlieRend die drei 1 der wieder i

Hinweis!

Nehmen Sie Veranderungen am Timing jeweils nur in Schritten von 1 mm (3°) vor. Das
Timing sollte maximal um +/- 5mm (+/-18°) verandert werden. Beachten Sie unbedingt
auch die Timing-Hinweise des jeweiligen Regler-Herstellers!

Die Getriebelibersetzung

Vergewissern Sie sich, dass Sie eine passende Getriebelibersetzung im Modell montiert
haben. Unterschiedliche Streckenbeldge und Rundenlangen erfordern eine Anpassung
des Getriebes, um die maximale Performance und Zuverlassigkeit zu erzielen.

Die Wartung

Die Vortex-Brushless-Motoren sind im Prinzip wartungsfrei. Es macht jedoch Sinn, die
Kugellager mit einem Tropfen Leichtlaufél zu schmieren. Um an das hintere Lager zu
gelangen, miissen die drei Schrauben gelost und die hintere Abdeckung demontiert
werden.

Um den Motor fiir den Austausch der Lager und / oder der Magneten zu zerlegen, gehen
Sie wie folgt vor:

« Lésen und entfernen Sie die drei Schrauben auf der Motorvorderseite. Das vordere
Lager kann mit einem entsprechenden Tool demontiert werden.

« Entfernen Sie vorsichtig den Magneten vom Motor. Der Magnet ist sehr stark, halten Sie
unbedingt magnetische Teile vom Motor fern! Legen Sie den Magneten an einen sicheren
Ort. Merken Sie sich die genaue Position aller Spacer!

« Losen und entfernen Sie die drei Schrauben der Motorriickplatte. Merken Sie sich die
Timing-Einstellung und entfernen Sie die Motorriickplatte vom Motor. Drehen Sie das
hintere Lagerschild langsam hin und her und ziehen Sie es heraus. Das hintere Lager
kann mit einem entsprechenden Tool demontiert werden.

Achtung! Der Sensoranschluss ist am hinteren Lagerschild befestigt. Achten Sie
darauf, dass er beim Arbeiten nicht beschadigt wird!

» Um den Motor wieder zusammenzubauen, wird in der umgekehrten Reihenfolge
verfahren. Benutzen Sie Spacer, um das Spiel des Rotors zu justieren.

Garantie
Team Orion garantiert, dass dieses Produkt in einwandfreiem und funktionsfahigem
Zustand ausgeliefert worden ist. Die Garantie umfasst keine Schaden, die durch einen
fehlerhaften Einbau verursacht worden sind. Ferner sind normaler Verschleis und alle
Folgeschaden von dieser Garantie ausgeschlossen. Unsere vollstandigen Garantiebedin-
gungen konnen unter www.kyosho.de nachgelesen werden. Mit dem Einbau und der

ti dieser K , erkennen Sie unsere Garantiebedingungen
ausdriicklich an.
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Cher client,

Nous vous félicitons pour I'achat d’un moteur Team Orion Vortex brushless.
Développé par des pilotes pour les pilotes, ce moteur brushless bénéficie des
évolutions les plus récentes.

Le moteur Team Orion Vortex brushless peul étre utilisé avec tous les régulateurs
sensorless et sensored . Afin d'obtenir les meilleurs résultats
possibles, il est recommandé d'utiliser les régulateurs Team Orion brushless sensorless.

Avant de I'utiliser, lisez attentivement cette notice. Suivez ces instructions afin d'avoir un
fonctionnement performant et fiable.

Installation

Afin d’éviter d'endommager le moteur, utilisez des vis de la bonne longueur pour le fixer
au chassis. Les vis ne doivent pas pénétrer de plus de 3.5mm dans le moteur.
Positionnez le moteur de fagon a ce que les bornes ou les fils ne touchent pas d'autres
composants et que le moteur puisse étre monté et démonté facilement. Connectez les
trois fils du régulateur au moteur en respectant les polarités (A-B-C).

Calage du moteur

Votre régulateur est pourvu d'un calage préprogrammé. Consultez la notice afin de
choisir un programme compatible avec le moteur. Il est recommandé d'utiliser les
régulateurs Team Orion brushless. Le calage du moteur peut-étre modifié selon les
besoins. Pour modifier le calage suivez la procédure suivante :

1) Desserrez les 3 vis fixant la plaque arriére.

2) Prenez note du calage d'origine (centre de la borne B).

3) Pour plus de vitesse tournez la plaque dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre
4) Pour un meilleur rendement et moins de vitesse tournez la plaque arriére dans le sens
des aiguilles d’'une montre.

Attention !
Ne modifiez le calage que de 1mm (env. 3deg.) a la fois. Ne décalez jamais I'avance de
plus que 5mm (env. 18deg.) dans un sens ou dans l'autre.

Rapport de transmission
Utilisez un rapport de transmission adapté. Un rapport convenant aux condmons
d'utilisation est nécessaire pour obtenir des per et une fiabilité

Entretien

Les moteurs Vortex brushless ne né pas d’entretien iculier. Vous pouvez
toutefois, de temps en temps, huiler les roulements a billes. Pour huile le roulement
arriére, dévissez les 3 vis et retirez la plaque arriére. Apposez une goutte d’huile sur le
roulement a billes et resserrez la plaque arriére.

Si vous devez démonter le moteur suivez ces instructions :

1) Dévissez les 3 vis a I'avant du moteur, puis retirez le couvercle. Si nécessaire
remplacez le roulement a billes en utilisant un outil adéquat.

2) Retirez le rotor, attention il est trés aimanté, tenez le a I'écart des objets en métal.
Notez I'emplacement des rondelles de calage sur le rotor.

3) Dévissez les 3 vis a l'arriére du moteur et retirez la plaque arriére (notez le calage de
I'avance). Tournez le support de roulement d'un quart de tour vers la gauche ou la droite
et retirez-le soigneusement. Si le abilles en utilisant un
outil adéquat. Attention, le circuit imprimé des sensors fixé au support de roulement est
fragile.

Répétez la procédure a I'envers pour remonter le moteur. Veillez a ce que le rotor soit
bien calé avec trés peu de jeu. S'il y a trop de jeu ou que le rotor est mal centré, il peut
entrer en contact avec les sensors et les abimer.

Garantie

Team Orion garanti que ce produit ne comporte pas de défauts de fabrication. Cette
garantie n'est pas valable lors de mauvaise utilisation, d’'usure due a I'utilisation ou tout
autre probléme résultant d'une utilisation ou d'une manipulation inappropriée du produit.
Aucune responsabilité ne sera assumée pour un quelconque dommage résultant de
I'utilisation du prodult Du falt de connecter et d utlllser ce produit, I'utilisateur accepte
toutes les de son
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Team Orion Vortex Pro Stock Motors

. Dimensions
Part Number ORI 28207 Weight 172gr
Voltage 32Vto 111V Length 51.1mm
RPM/7.4V 38480 Diameter 35.8mm
kv 5200 Shaft length 15.2mm
Power/\W 34 Shaft diameter 314 mm
Current/A Magnet diameter ~ 12.36 mm
Efficiency

net material sintered

Sensorisensorless use  yes
Fully adjustable timing  yes

Turns Dimensions
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RPM/7.4V 40700 Diameter 35.8 mm
'\ Shaft length 15.2mm
Power/W 0 Shaft diameter 314 mm
Current/A 53. agnet diameter  12.36 mm
Efficiency

Magnet material sintered

Sensorisensorless use  yes

Fully adjustable iming ~ yes
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Turns 9.5 Dimensions

Part Number ORI28209 Weight 172 gr

Voltage 2Vto 11.1V Length 51.1 mm
Diameter 35.8mm
Shaft length 15.2 mm
Shaft diameter 3.44 mm
Magnet diameter ~ 12.36 mm

Turns 8.5T Dimensions

Part Number ORI28208 Weight 172gr
Voltage 32Vt 111V Length 51.1 mm
RPM/7.4V 35150 Diameter 5.8 mm
kv 4750 Shaft length 15.2mm
Power/W 298 Shaft diameter 3.14 mm
CurrentiA 40.3 Magnet diameter  12.36 mm
Efficiency 93%
\ sintered

S ueo DS ue ‘sway

Efficiency
Magnet material

Sensorfsensorless use
Fully adjustable timing
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Fully adjustable timing
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13.5T Dimensions
Part Number ORI28211 Weight 172.gr
g 3.2Vito 11.1V Length 51.1mm
Diameter 35.8 mm
Shaft length 15.2 mm
Power/W Shaft diameter 3.14 mm
Magnet diameter  12.36 mm

Turns . Dimensions
Part Number Weight 172gr
Voltage : Length 51.1 mm
RPM/7.4V 38 Diameter 35.8mm
kv 6 Shaft length 15.2mm
Power/W Shaft diameter 314 mm
Current/A Magnet diameter ~ 12.36 mm
Efficiency

Magnet material sintered

Sensorisensorless use  yes
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Efficiency
Magnet material
Sensorfsensorless use
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VORTEX VORTEX VORTEX VORTEX VORTEX VORTEX
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VORTEX VORTEX VORTEX VORTEX VORTEX VORTEX

Fully adjustable timing  yes Fully adjustable timing




